FORMATO EUROPED
PER IL CURRICULUM
VITAE

IMFORMAZIONI PERSONALI

Mome
Inderizse
Telefono
E-mad

Hazeonalita

Data e nasCita

+ Date (da =a)

* Nome ¢ indinizze del datore di
Lavorca

* Tipo di apends o settone

* Tipo & implego

* Principali manssonl &
responsabilith

= Diate (da—a)

= Moms & indirizto del datore &
Lavoro

= Tipo di ariends o settore

= Tipo di impicgo

& Principall mansion e
responsabilith

» Date (da-a)

» Mome ¢ indinizro del datore di
Lavors

* Tipo & arienda o ietione
* Tipo di impiego

# Principak mansboni e
responiabilith

= Date (da=a)

Paging ! = Curricalos wirass

GIANLUCA SPECLALE

itakana

26 nnrzn 1974

ESPERIENZA LAVORATIVA

23/09/2024 = 31/08/2025
LS5, = AUGLATO RIGH - TARANTO

Seucda supeniore statabe di 0 grado
Professone 3 contratio

Docente a contratto al 31 agoato con noming da GPS. Materia insegnata: informatica,

satemi & reti, clasie di concored Al Clasl assegnate: L1, 1V e Y anno,

0772024
Liced scienae umane Yittorino da Fdlre - Taranto

Sewola superiore statale di B grado
Professore a contratto

Corso di recupeno estivo per un totale di 30 ore. Matenia insegnata: matematica,
classe di concorio ADZE. Recupero per studénti del | anno e del IV anno,

01/09/2023 - 31/08 /2024
LRSS EOA MEDITERRANED - PULSAND

Sewola superiore statale dill grado

Professore a confratio

Docente a contrattoal 31 agosto con nomana da GPS - COE. Materia insegnata:
mmatematics, claste di concorio M026. Classl astegnabe: LIL 10, ¥ anno.

G0 2023 = 31082024



= Nome & indirirto del datore di
bvoro

= Tigo di azrienda o settore

+ Tipo di impiego

* Principali manséoni e
responsabilith

= Date (da = a)

» Nome e indirizzo del datore di
Lavoro

* Tipo di azienda o settore

= Tipo di impiego

* Prancapali manssoni

i peoanifa bail it 3

= Date (da - a)
= Mot & indirizpo del datore o
Lavoro

* Tipo di arienda o settore
= Tipo & imphego

= Principali mansioni ¢
responsabilits

= Date [da-a)

* Momar ¢ indirizpe del datore o
Laved o

* Tipo di agienda o settore

* Tipo di imphego

* Principali mansionl &
responsabilits

= Date (da = a)

* N ¢ indirizro del datore o
Lawier

# Tipo di arienda o settore

+ Tipo & impiego

* Printipali mandbonl &
responsabilitd

= Date (da - a)
= Mome ¢ indérizoe del datore o
Lavoro

= Tipo di azienda o seftore
= Tipo di impiego

LP.5.5.E.0LA MEDITERRANED ~ Puntanc - SEDE C.C. TARANTO

Scuola superione statale dill grado
Professare o condratio

Docente a contratto al 31 agosto con noména da GPS - COE. Materia indegnata:
matematica, clasie di concorso ARG, Clazsi assegnate: Il PERKDDO DIDATTICO

16082022 = 31008/2023
LRSS EOA MEDITERRANED - PuLiand

Louvola superiore wtatale dill grado
Professore a contratlo

Docente a contratto al 31 agosto con nomena da GPS - COE. Materla nsegnata:
matedmatica, clasie di Conoorso ADDE, Classl assegnate: I, IV annd.

16709/ 2022 - 317082023
LSS, = A GUSTO RiGHI - TARANTO

Scucla superiore statabe di ll grado
Professone a contratto

Dodente a contratto al 31 agosto con nomina da GPS. Materia infegnata: matematica,

classe di concorso ADZS Class assegnate: 1L, IV ¢ V anno,

072023
Liceo schenge umane Vittorino da Feltre - Taranto

Scucla supariore statabe di Il grado
Professore a confratto

Corso di recupero eitive per un totake & 10 ore. Materia intognata: matematica,
classe di concorso Al Recupero per studenti del | anno.

orf2022
Lices sciense umane Vittoning da Feltre - Tarano

Scucla superiore statake di il grado

Professore a coniratto

Corso di recupero estheo per un totake & 20 ore. Matens insegnata: matematica,
classe di conoorso AQZG, Recupers per studenti del 1l e IV anno.

0972021 » cefiaas
Istituto Tecnio Economico Paritano 5an Tommaso 0°Aguing

Scucda supersore di Bl grado
Professore a contratto




= Principali marsson e
respansabilit

= Date (da - a)

& Nome ¢ indini:o del datore &
Lave o

* Tipo & arienda o wettore

= Tipo & implego

= Principal mand ol ¢
responsabilith

* Date [da=a)

* Mo & indirizzo del datore &
Lwvoro

* Tipo di azienda o setione

= Tipn e implego
» Principalil mardboni ¢
responsabilith

= Date (da=a)

* Nomw ¢ indinizro del datore di
Lworo

* Tipo & agienda o settore

* Tipo di implego
* Proncipal mardn ¢
responsabilita

« Date [da = a)

* Home ¢ indirizoo del datore di
Lvoro

» Tipo di azienda o 1etione

* Tipo di impiege

* Principali mardon &
respansabilith

= Date (da - a)

= Momd: & lipo di Btituto di
itrusione o formanone

= Principali materie f abilith
profes tonal oggetto dello studio
® Quakfeca conseguita

» Livedlo nella clasiificanons
nanonale (s¢ pertinente)

ISTRUZIONT € FORMAZIONE

= Date [da=-a)

Faglfa J =~ Curfif&uloNs vl Las
3

Aanlueca Speslsie

Docente a contratio di Fslca: classe di congorso AZD,
Docente a contratto di Matematica applica: ¢lasse di concorso A4T,

03/2020 -» oe /200
Istitute Tecnico Economico Paritanio San Tommaio Drquing

Scwoda superhore di Il grado
Profestore a contratio
Doconte & contratte di Matematica applica: clagse di congorso A4T,

ONT006 SOTTO0N
Poltecne o di Tornd, Ca0 Dues grgh Abrurr, 24 - 100 1) Toars

Ricerrd & 10§ b raang

Aiaiete uriverilang = Dodehle & Contlama

Digartiments o bngegnens Asronastica ¢ Spanak del Polteinan & Tormo

O%rnis sabide di Lairblare g (otle di UAN [Ubmisned Aivial Vehidhe) mediaats sifontmi grastid
Bl et ol ages

Progetbazione ¢ yvolpemmds die Az pev i core & "Dinsmics del Yoo deF [lgatiars”,
“Umularsne delVok® o “Mictands del Vols Amaderka” dil Coma di Lauded Speoalitzain
Ingegneris Asmgapad sie ded Poldecnin @i Toring

OTFI00% < 12 F00E

Erde prémaborne: Palibecnion di Todimg, 4o Dud s do il ABrusa, 20 -100 19 Teding
E s Al & aSpA

Ricerch wnherriitaris spplacati & ello wduilrile

Shale 0 adie eda perosautes

Rigerca re bitir b o ol qrad e doremd Co di wn UAY ¢ de b 50000 A16m b ad a1k Fesd ran o O wn
codhe o Limad ppone Ry r s 0 g uags o W a8 My - Simepkni

D1/1998 3 O&/ D00]
Speoile Dhowannd - Vo Anfeairp, 23 - Taranta

Commert i3 ol dettagho
Resgonisbde scgunti

Goetigne fonmian, sauisti e pencasle

Agosto 2024
MIM- SCUOLA FUTURA

Percorio formativo dursta 25 ofé

Invtelg enes artificiale ed inclusione

Aprile 2024




= Momse & tipo di istituto di
istrupone o formazione

= Principali materie [ abilith
professionali oggetto delio studio
» Qualifica conseguita

» Livello nella chassificanions
nazionabe (ve perinente)

* Date [da-a)

* Nome ¢ bipo di Btitute &
Btrussone o formarsane

* Principali materie / abilith
profesdonali opgetto dello studio
* Qualifica conseguita

+ Livello nells elassificasione
narlonale (se pertinente)

* Date (da - a)

& Mome & Gpo di Stituto &
istruzione o formazspne

& Principali materie / abiltd
professianali oggetio dello studso
« Quakfeca consaguita

= Livello nella classificazione
narionale (i@ pertineénte)
= Diate [da = a)

* Mome @ tipo di stituto &
istrugsone o formarone

= Prindpali matesle / abilth
profestionall oggetto dello studio
» Qualifics conséguits

* Date (da-a)

= Noeme @ Bipo di Btituto &
istrusione o formarone

= Principal materie / abilith
professonall oggetto dello studio
» Qualifica conseguita

= Livello nella classificazione
nazsonabe (e pertinente)

= Date (da=a)

* Mosme ¢ Bipo dil Btinte &
truzione o formazspne

LU, ACADEMY SCHOOL -
Maiter di prime livelle - B0CFU

Mt nSoko e & TErmObg e pEr Nnd liione degh alenni Con Datertd Specdicl o T spprandmentn

Mowembre 2023
UM, ACADEMY SCHOOL -

Diploma o specializzarione bennale = 130 CFU

Linclsigng Dpgls Abanni Son Bhagni Eduiativ fpe ol nngyajione [ Foleniiamento D lle 5 stoge
Fermnifhet Inihaieve

Maggio 2022

LUUM. ACADEMY SCHOOL -
Certificarione Lingusstica

IMLEGMUARE O LA SEETOD0(D0M CLL - Ped i Boimualivg usitorsao al D8 m 2402010

Maggio 2022

AJMC.
Arsmiatore digitabe

SKRL Animatore Digitale

Maggio 2022

AJMC.
Acguisire competende sul table

Sl Tabdet

Aprile 2022
Undvirr sitd bl matica ECAMPUS




* Date [da = a)

= Nome e tipo di istituto &
Htrunone o formakne

= Prancipali matesie / abibits
professionali oggette dello studio
= Qualifica conseguita

# Livello nella classificarione
nadanale [1e pertinente)

= Date [da = a)

= Nome ¢ tipo di Btitvte &
Htruniond o fermazone

» Principali matesie / abilith
profeisonali oggetto dello studio
= Quakifics conseguits

* Lvello nella classificazione
naponale (e pertinente)

« Date [ds - a)

* Nome @ tipo di stitvto &
nirutione o formarsne

= Principali matesie | abilits
profeiibonali oggeite dello studio
* Qualifica conseguita

* Livells nells elussificarione
nagionale (se pertinente)

CAPACITA E COMPETENIE
PERSONAL

Acguiiite nel forse dela wlo ¢ delio
COrTieTa e N0N NeCeiLaramen e
Aconpiide o oerlfoati & dighomid
wffecka i

MaDrRELINGUA

ALTRE LINGUA

= Capacit di bettwra
= Capacitd di sorittura
= Capacitd di espresshone orake

Fagina 4 = CUrriSulos ¥itae

Ghugna 2003

University of Cambridge - ESOL Examinations, Cambridge, England
Ascolto, comprensione, serittura e lettura in lingua Inghese
Certificazions linguiitica

Leved B2

Luglio 1552
Istiute Tecrdos per Geomeiri “E. Fermi® = Tarante
Scignza delle Costrugioni, Topografia, Estimo, Diritto, Tecnologie delle Costruzioni.

Geomet ta

1987 =» 1991
University of Cambridge - E500 Examinations, Cambridge, England
Ascolto, comprensione, scrttura @ lettura in lingua Inghese

Certificati di partecipazione 3 soggiormi-studio di lingus inghese

Advanced in Englth

tghi i
Avanzato :cd
Avanzato:cd
Avanzato:cl




« Capacith di lettura
* Capacita di sorittura
= Capacita di espressione orale

# Capacith di lettura
* Capacith o serittura
* Capacitd di espressione orale

CapaCTA E COMPETENZE
RELAZIOMALI

Wivere ¢ lavorare con alire persone,
in amivente mukcukurale,
occupando posli in cwl
comunicoione ¢ importaste ¢ in
situanipnd in cuwl ¢ essenziole lvarare
n sgquedre (od e, ultung & sportl,

[ 5 1.9

CAPACITA E COMPETENZE
ORGANIZZATIVE

Ad g5, coordinamento ¢
amministrozione di persone,
progett], bilanct sul posio o7 levore,
i afthird of vodontarefo fad e
ulture e sport), @ cosg, e,

CAPACITA E COMPETENZE
TECNICHE

Con computer, attresiaiwre
specifiche, macchingr, ecc,

PFagina ¥ = Curriculum vitae
ai
Glanluca Speciale

QOttima Capaniths & livorare v grepps materats mell'ambEo 4 esperinse lavorale con interloouton
appartenent sd eriveruth, centn di ricencs ed indusirie snche in coniestl irdernssonasl .

Relstare in conlonmie 0 L8 & 0 alirl Peeil europel (v, allegato Al

Comolelits mpenenzs come reltore in pubbbos, sa in Engus italiens 108 in lirges inghe s, Jcgwisits
nelfamisto di gruppl di laveng, oonferente ¢ didaitica uriversitaria

Oftema capadith di megodanon e, malterath prindipalmente negh i di byoro preded Fatleads @i

lamglia

Capaciths di organizzazione del kvoro proprio o del gruppo affidalo. impostasone del bvono per
abietthd ed attiuding & operare o stuarinl & stres. Capaoed di rispettare be scadence puste

« Prgang in galleris del vento por Conto dolls Queroem Inc. s modelo in scals ridotts & un

welienlo binoteric o 3d ala rotante all fine di i divid e iwbis e dil lcha
Simylagionn wirtuale delle cpratieristiche sergdramiche di thle velivolo o di dlouse sue
waranti

= Collabsrarions ol progeito od allo idlupga & un velivols senca plots o bordo cho utlices
mikre celle 2 combustitale per ls produdone di energia. Besborarione del prototipo,

dlefisa pione della misiione g edinbegramang dei i emi i Bordo Realazasone del
simadate o vobs dells plstaforms sl fine & analicrarne be caratier miche divola,
Rendicostarions Faanaria dal progetta.

- Collalbararione &d un progetto finanristo dal PMBA (Programma Na rionale Bicenthe in
Antartide) finalizzato o progeitoed allo wviluppo doun viivole wees pdota & bosdo bn grads di
ivoigens minaonl & projpe sone geolakls n ambaste antaitco in vols autonsema

Diefanizione delle prostazion dells platiaforma incondizkonl divols mon coneenzionall guale
Fambiene srtartica,

Rendiconiscione Inanpare del progeito.

= Contratto di ricerca $0 da Akenka Aer 3 “Suiluppo di app | sofwere di
ridondanza analitica & Fault Tolerart Control per UAV/UCAN®. Tematiche trattate: < mulazions
widlizhle di guditi ol velieols in parti ool modo i vadiagioni di for ma delie suge idl partantie di
controlio. Analiy| d¢l compartamanio dinemice deils viewa,

= Lawaro di tesi alfimlemao del progetio suropes MARVEL {"Micro ferisd Vehichsy for Mult
Purpose Remate MonRonng and Sensing”) dedicato allo sudio &d allo wwiluppe & mioo
welival par la rigogrizisne ed |l trasporto di sesnori di var o tipe. Prncipall mension ¢
responsabilith: determnasone del databare strodiramico ramite prove ingalleda del venio
s mmdidello inscala i un MerollAY & valdasions [ramfe codels di caloodo analitag;
waliarione ed pltimirzscione dele prestanons, ansiai delle carattenstiche serodinamiche &
caratiergragione delie guald & vole; valilanons del comp dinamicodelk
plattaforma, della rispon denz s requisil di progetto o delle problemateche di interazone con
Fopser aore Femato tramabe wmulanon di volo & sperimentazans & voha




CAPACITA E COMPETENZE Planolorte ¢ musica clivsica ingenerale.

ARTISTICHE
Musico, scriffurd, dis egno e

BLTRE CAPACITA E COMPETENZE Orime tonowante do i Satomd O perathd - Window s 9558 T 000/XP Aia, Mac O X
Dmima conosoenEa dei vedoeati inpulgpi & programmarone: Piscal. Forrn, L,
Competente oon F"‘mﬂ::::: Otirna conosoench del progrem mi &i caloske: Matlsb™, Smulink™, Mathcsd™, LabView™ , Gauplot,
' JECLE
Ofima conoscenza del pacc hetto OFfice ™.
Buena canoroenes del pragrammi & grafica: Aulocad™, Phatoabap™, Palnt $hop Pro™.
Omima conosoenTa del lnguaggio di scrittura LATEX ¢ di programmi ad &350 collegat

Crode Roidp akand: wolonlaf del secdoria,
PATENTE O PATENTI Fams S gy y

ULTERIORI INFORPAAZIONI Anfore di pubblicadoni scientifiche a rivisia ed a conferenaa, sla nazionall it iMernationali

ALLEGATI Alsgmio A: pubbicazios
= GGalk, G. Guglierl, F. Quaghott, G.Speciale, Optimal Mission Planneng For &n Autonemous
Unsmanned Asral Vehicle, BIOMA 3006, Bainspred Oplimization Methods snd Selr
Application, Lubljsna, Sevenis, 2006

= i, Guglieri, F. Qusglion, G Specisle, Optimal Trajectory Tracking For An Astonamous
Usmanaed Aerial Vehicle, AIDAA X Congreiio Matienale, Forliy, 2007

= G Guglierl, F. Quaglions, G Specisle, Optimal Trajectory Tracking For An Astonomous
Usmanned Aerial Vehicke, Autemats Controd in Asrolpace lournal, AS-O8.000, 2008

. Capello, G. Guglieri, F. Quagliost, G, Spaciake, Trapoctory Optimination For Autonomaus
Wirhic le: A MiminUAY Asppdication, Foditeonico di Teding, inaly, BCAS 2008, Anchorage,
Alaska, USA, Settembeo 2008

Allegoto 8. Relarioni svolte in Conferense

= B0AR 2008, Beonspired Optimicstion Mathods srd their Applcation, Lubljars, Slowenia,
06

* AlDAK KIX Congressn Nagionale, Forll, 2007

= CASID08, Alaska, USA, HO8




